
104mm200W

6GU□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

6IK200GU-AF

（6IK200A-AF）

6IK200GU-AFT

（6IK200A-AFT）
200 1ph 100

50

60

3.20

3.50

1520

1230

1250

1550
45.0

6IK200GU-EF

（6IK200A-EF）

6IK200GU-EFT

（6IK200A-EFT）
200

1ph 120
60

2.75

2.65
850 1230 1550 35.0

6IK200GU-CF

（6IK200A-CF）

6IK200GU-CFT

（6IK200A-CFT） 1ph 230
50 1000 1520 1250

6IK200GU-HF

（6IK200A-HF）

6IK200GU-HFT

（6IK200A-HFT）

200

1ph 230
60 1230 1550

10.0

6IK200GU-SF

（6IK200A-SF）

6IK200GU-SFT

（6IK200A-SFT）
200 3ph 220

50

60

1.20

1.00

3400 1520

1230

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2700

900

900200 1.40

6IK200GU-AF 6IK200A-AF

6IK200GU-EF 6IK200A-EF

6IK200GU-CF 6IK200A-CF

6IK200GU-HF 6IK200A-HF

6IK200GU-SF 6IK200A-SF

1.40

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา
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6IK200GU-S3F

（6IK200A-S3F）

6IK200GU-S3FT

（6IK200A-S3FT）
200 3ph 380

50

60

0.69

0.58

3400 1520

1230

1250

1550
-

2700

6IK200GU-S3F 6IK200A-S3F

6IK200GU-AFT 6IK200A-AFT

6IK200GU-EFT 6IK200A-EFT

6IK200GU-CFT 6IK200A-CFT

6IK200GU-HFT 6IK200A-HFT

6IK200GU-SFT 6IK200A-SFT

6IK200GU-S3FT 6IK200A-S3FT
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โค
ร A

C

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่   

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง 
Terminal

 Box 
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 5.0kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 2.1kg

6IK200GU-AF

6IK200GU-EF

6IK200GU-CF

6IK200GU-HF

6IK200GU-SF

L1

6GU□K 3~200 72

176 L1

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □104

Φ120±
0.5

42

10 10

2
0 Φ

46

Φ
10

4

4-Φ9hole or M8

25

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
3.71

37.9

60Hz
2.99

30.6

6IK200GU-AF□

6IK200GU-EF□

6IK200GU-CF□

6IK200GU-HF□

6IK200GU-SF□

6GU□K

3.6

417

500

4.46

45.5

3.59

36.7

5

300

360

6.19

63.1

4.99

50.9

6

250

300

7.43

75.8

5.99

61.1

7.5

200

240

9.28

94.7

7.49

76.4

9

166

200

11.1

114

8.98

91.7

10

150

180

11.9

121

9.70

98.9

15

100

120

16.7

171

13.5

138

18

83

100

20.1

205

16.2

165

25

60

72

25.2

257

20.3

207

30

50

60

30.3

309

24.4

249

36

42

50

36.3

370

29.3

299

40

37

45

40.0

400

40.0

400

60

25

30

40.0

400

40.0

400

75

20

24

40.0

400

40.0

400

90

16

20

40.0

400

40.0

400

100

15

18

40.0

400

40.0

400

120

12.5

15

40.0

400

40.0

400

150

10

12

40.0

400

40.0

400

180

8.3

10

40.0

400

40.0

400

200

7.5

9

40.0

400

40.0

400
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12.5

120

144

13.9

142

11.2

115

20

75

90

20.8

212

17.2

175

50

30

36

40.0

400

40.0

400

6IK200GU-S3F
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�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead

�มอเตอร（์เพลาเฟืองทา้ย）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

�→หนา้ท ี215→P215

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 5.15kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 2.1kg

6IK200GU-AFT

6IK200GU-EFT

6IK200GU-CFT

6IK200GU-HFT

6IK200GU-SFT

L1

6GU□K 3~200 72

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm

6IK200GU-AF 6IK200A-AF

L W H

ZD450CFAUL 70 38 52

6IK200GU-EF 6IK200A-EF ZD350CFAUL 58 30 40

6IK200GU-CF 6IK200A-CF ZD100BFAUL 58 26 38

28max

□
10

4
75

25

176 L1 42

10

20

Φ
46

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

60

41

□104

4-Φ9hole or M8

Φ120±
0.5

22
.5

10

37
2

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

□104

4-Φ9hole

Φ120±
0.5

Φ
94

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

1
1

25±0.5 5   0
 -0.03

5   
0

 -
0.

03 5  +0.04
     0 3  +

0.
1

   
  0

 

30

10

15
0

H
±

0.
5

W
±

0.
5

L±0.5

4

Φ4.2

Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)

10
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C

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model



แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

6IK200GU-AF、6IK200GU-EF、 6IK200GU-HF、6IK200GU-CF

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

6IK200GU-SF(S3F)

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

U

V

W

6IK200GU-AFT、6IK200GU-EFT、 6IK200GU-HFT、6IK200GU-CFT 6IK200GU-SFT(S3FT)
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โค
ร A
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ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type


